Partie 11.2. - Epreuve de technologie (30 min - 25 points)

Analyse du fonctionnement d’un robot explorateur

* Pilotage du robot explorateur

Télécommandé par l'utilisateur a I'aide d’une télécommande infrarouge O,
le robot préléve des images des cibles qu’il rencontre grace a sa caméra em-
barquée @.

* Prise de vue de la cible

Al’approche d’une cible, un capteur a ultrasons @ mesure la distance et envoie
un signal a un microcontréleur & qui traite les informations et commande,
par I'intermédiaire d’un circuit de puissance @, |'arrét des moteurs @.
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2. Compléter la représentation ci-dessous en inscri
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* Installation de chauffage régulé

La régulation consiste a mettre en marche le chauffage tant que la tem-
pérature est inférieure a une valeur basse définie par l'utilisateur, et a cou-
per automatiquement le chauffage lorsque la température atteint une limite
haute. Lorsque la température redescend jusqu’a la limite basse, il se remet
en marche.

Température Doc 33
21°C . .
19°C |- ; : , Z
T Tmes
Chauffage
Marchie [« =smssss P S - ----- oo & S
Arrét ' : ' ‘ ' >
Temps

3. A partir de quelle température le chauffage se ¢ oupe-t-il ?
4. Compléter le chronogramme du doc 33 décrivant le fonctionnement du chauffage.
5. Compléter I'organigramme ci-dessous décrivant le fonctionnement du chauffage.
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» Installation de chauffage régulé

La régulation consiste a mettre en marche le chauffage tant que la tem-
pérature est inférieure a une valeur basse définie par l'utilisateur, et a cou-
per automatiquement le chauffage lorsque la température atteint une limite
haute. Lorsque la température redescend jusqu’a la limite basse, il se remet

en marche.
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4. Compléter le chronogramme du doc 33 décrivant le fonctionnement du chauffage. \%

5. Compléter I'organigramme ci-dessous décrivant le fonctionnement du chauffage. \*
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