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Repérer les systemes de prise d’'information, de pri

Pour detecter

ACTIONNEURS
Four agir

se de décision et d’action sur le robot
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"]}_1]@}1!1 Je découvre

Les composants du robot ?

Etude :

Thymio

Vert = 'amical => il suit un objet en face de lui
Jaune = 'explorateur => il explore le monde tout en

évitant les obstacles

Rouge = le peureux => il détecte les chocs, la chute libre et montre la direction de la gravité

Mauve = I'obéissant => il suit les ordres donnés par
Turquoise= I'enquéteur => il suit une piste
Bleu = l'attentif => il réagit au son.

les boutons ou une télécommande
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: Capteurs utilisés pour ce
s'il détecte un objet devant lui @- - ® f: :ourne:la 3au:che mri:pu-ltemerlt —
s'll détecte un objet 3 droite @———<_ | omeadrote
@ ilavance RS T
s'il arrive au bord d'une table @ i e
@ il s'arréte Pavantt de Thymio

s'il détecte un objet devant lui @
5'il détecte un objet & droite @

si on tapote son dos @

s'il détacte un objet derriére lui @

Entoure les capteurs
utilisés pour ce

@ il reculs

® il avance

@ il tourne a droite
® il recule 3 gauche
@ il fait du bruit

&'l détecte un objet devant lui @
5'il détecte un objet & droite @
s'il détecte un objet 3 gauche @
s'il détacta un objet derriére lui @
'il arrive au bord d'une table @

il recule

Entoure les capteurs utilisés pour

ce comportement

il s'arréte

@

e

@ il tourne 3 gauche
@ il tourne a droite
®

il ne fait rien

si on appuie sur la flache avant @
si on appuie sur la fleche arriére @
si on appuie sur la fleche de droite @

si on appuie sur la fleche de gauche @

@ il avance

@ il recule

@ il tourne 3 gauche
® il tourne a droite
® il ne fait rien

A partir de l'affichage, identifier les capteurs qu
Synthétiser les résultats dans un tableau pour en d
férente pour chaque couleur :

i sont utilisés dans chaque mode.
éduire gu’il y a une programmation dif-

Couleur de Thymio Il les capteurs activés

I'ordre programmé

Actions réalisées
(ici le moteur)

Vert

Jaune

Rouge

Mauve

Bleu
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