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Etude : Je découvre Thymio  

Repérer les systèmes de prise d’information, de pri se de décision et d’action sur le robot 
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Les composants du robot ?  
Je découvre Thymio  

Etude : 

Vert = l’amical => il suit un objet en face de lui  

Jaune = l’explorateur => il explore le monde tout en évitant les obstacles  

Rouge = le peureux => il détecte les chocs, la chute libre et montre la direction de la gravité  

Mauve = l’obéissant => il suit les ordres donnés par les boutons ou une télécommande  

Turquoise= l’enquêteur => il suit une piste  

Bleu = l’attentif => il réagit au son.  

A partir de l’affichage, identifier les capteurs qu i sont utilisés dans chaque mode.  
Synthétiser les résultats dans un tableau pour en d éduire qu’il y a une programmation dif-
férente pour chaque couleur :  

Couleur de Thymio II  les capteurs activés  l'ordre programmé  Actions réalisées  
(ici le moteur)  

Vert     

Jaune     

Rouge     

Mauve     

Bleu     


